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Szkic lokalizacji punktów pomiarowych na 
budynku na budynku w otoczeniu drzew 

(lipa, dąb)
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Schemat sieci neuronowej 
typu Hopfielda 



Ilustracja przestrzeni atraktorów



Funkcja energetyczna sieci 
neuronowej typu Hopfielda
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Odległości trajektorii w czasie 



Trajektorie zmian różnic wysokości 
na podstawie zrealizowanych 

pomiarów 

czas t [mies.]
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Minimalne wartości energii sieci 
oraz atraktory odpowiadające 

poszczególnym wzorcom 

czas [mies.]
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Liczba ewolucji czasowych 
dochodzenia różnic wysokości do 

atraktorów

nr konfiguracji (nr epoki pomiarowej)
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Wartości wykładników Lapunowa 

czas t [mies.]
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Przemieszczenia punktów 
wyznaczone metodą tradycyjną
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czas t [mies.]
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Przemieszczenia punktów 
wyznaczone według koncepcji 

autorów
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czas t [mies.]
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